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1. Presupuesto

Concepto Coste unitario (€) Cantidad Coste (€)

JMT-Cuadro de Dron plegable

de fibra de carbono, 560mm,

con Motor sin escobillas de

700KV, 40A, ESC 1455,

accesorios, APM2.8, brujula, 512.23 1 512.23
RC, Quadcopter, Transmisor

Radiolink AT9S con receptor

RODS, Modulo de Poténcia y

Gimball de 2 ejes

Bateria LiPo 6000mAh 25.36 1 25.36
Camara Gopro Hero 4 124.99 1 124.99
Tren de aterrizaje 14.57 1 14.57
Raspberry Pi 4 41.95 1 41.95

Consumibles (Cables,

tornilleria,etc.) 10.00 1 10.00
Redaccion Project charter 8.00 8 64.00
Montaje del drone 8.00 20 160.00
Test componentes drone 8.00 20 160.00
Pruebas de vuelo 8.00 12 96.00
VAvc;fl)ptacién y pruebas servidor 8.00 140 1120.00
Redaccioén de la memoria 8.00 100 800.00

Total: 3129.10



