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1 Quadre de preus unitaris

1.1 Documentacio

Codi Resum Quantitat
1.01 Project Chapter

Hores de redaccio 8
1.02 Memoria

Hores de redaccio 70
1.03 Pressupostos

Hores de redacci6 5

1.2 Preparacié de material
Codi Resum Quantitat

2.01 Muntatge del circuit

Hores de preparacio

2.02 Instal-lacié de Python i les llibreries
3
Hores d’instal-lacié
2.03 Estudi sobre la preparacio i I’as del 20
comandament previ
Hores d’estudi
1.3 Visio
Codi Resum Quantitat
3.01 Estudi de la camera 50
Hores d’estudi de les dades mes rellevants de
la camera
75

3.02 Obtencié d’imatges
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Hores d’estudi i implementacié del control de

trajectoria
3.03 Tractament de la imatge
85
Hores d’'implementacié de la maquina d’estats
i els moviments corresponents
1.4 Controlador
Codi Resum Quantitat
4.01 Disseny d’un programa per calcular la velocitat
. . . 200
Hores de disseny i programacié del programa
4.02 Disseny e implementacio del controlador P
. . g 150
Hores de disseny i implementacié del controlador P
50

4.03 Disseny e implementacié del controlador |

Hores de disseny i implementacié del controlador |

2 Pressupost d’execucié material

2.1 Documentacio

Codi Resum Quantitat Preu Total
1.01 Project Chapter
Hores de redaccio 8 8€ 64€
1.02 Memoria
Hores de redaccio 70 8€ 560€
1.03 Pressupostos
Hores de redaccio 5 8€ 40€
2.2 Preparacié de material
Codi Resum Quantitat Preu Total
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2.01

2.02

2.03

2.3 Visio
Codi

Muntatge del circuit

Hores de preparacio

Instal-lacio de Matlab
2021 i les llibreries

Hores d’instal-lacié

Estudi sobre la prepara-
cio i I’as del comanda-
ment previ

20
Hores d’estudi

Resum Quantitat

8€

8€

8€

Preu

32€

24€

160€

Total

3.01

3.02

3.03

Estudi de la camera

50
Hores d’estudi de les dades mes

rellevants de la camera

Obtencié d’imatges

75
Hores d’estudi i implementacié del

control de trajectoria

Tractament de laimatge

85
Hores d’'implementacié de la ma-

quina d’estats i els moviments
corresponents

2.4 Controlador

Codi

Resum Quantitat

8€

8€

8€

Preu

400€

600€

680€

Total

4.01

4.02

Disseny d’un programa per
calcular la velocitat

Hores de disseny i programacio 200
del programa

Disseny e implementaci6 del
controlador P

150
Hores de disseny i implementacio

del controlador P

8€

8€

1600€

1200€
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4.03 Disseny e implementaci6 del
controlador |
) N ) 100 8€ 800€
Hores de disseny i implementacio
del controlador |
3 Pressupost total
Capitol Resum Hores Euros %
1 Documentacio.........oovviiiiii e 83 640,00 10,49
2 Preparacio mate- 27 216,00 3.54
LAl
3 ViSiO..oeveeeeenn. 210 1640,00 26,90
4 Controlador...........ccceeen.. 450 3600,00 59,05
TOTAL PRESSUPOST GENERAL 770 6096,00



