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CONTROL EN ANELL OBERT
EN ANELL TANCAT
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CONTROL MONOVARIABLE
MULTIVARIABLE

INTRODUCCIO




CONTROL DIGITAL
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FASES DE DISSENY D'UN SISTEMA DE
CONTROL REALIMENTAT . EXEMPLE
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FASES DE DISSENY D'UN SISTEMA DE
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Consigna

Sensor
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“sortida
Potencio () Controlador Actuador |—entrada Diposit
metre = Amp = Bomba
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FASES DE DISSENY D'UN SISTEMA DE

CONTROL REALIMENTAT .

| K

C(;—I;I = é |:[Qbomba(t) - K\/mt_)]




J _ 1 Cabalbomba}_l_
: — }@—} 1/s > ]

Grad Bomba . >
L Comparador Invesa Diposit Evoluci6
unitari .
de l'area de l'alcada
Cabal sortida fu) |« l
4
Valvula =
0.5*sqrt(u)
[

C =~ touomeat)-K-yH()
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d—H—f(Qbom, ) f( bom,_) ?3£ [(H_H)-I-aglim |:ﬁQbom Qbom)

dh 1
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FASES DE DISSENY D'UN SISTEMA DE
CONTROL REALIMENTAT .
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FASES DE DISSENY D'UN SISTEMA DE
CONTROL REALIMENTAT .

G(s)

_His) . R _ 1C _ 12
_Qbom(s)_RCS+1_S+1/RC_S+1/16
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y(t)=Y Isin(wt +¢)




FASES DE DISSENY D'UN SISTEMA DE
CONTROL REALIMENTAT .

Q
O
O
-
&)
O
v
|_
<




FASES DE DISSENY D'UN SISTEMA DE
CONTROL REALIMENTAT .

Q
O
O
-
&)
O
v
|_
<

| K




FASES DE DISSENY D'UN SISTEMA DE
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INTRODUCCIO

8
Grab Poten 16s+1 (S)

_ H(s) _ RIK, [K;
unitari comperadel Controlador Planta Sortida Qbom (S) RCS +1+R [Kp [KC [KV

K,=K.=K, =1 8 [I}(p

e e T 16s+1+8IK,

Condicionador Sensor
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g _}» =

a6  Poten | Comp Controlador Sortida
tari
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1

s+l

Sensor +
Condicionador

i 8K, s +1)
325° +50s% +19s +8K ) +1




FASES DE DISSENY D'UN SISTEMA DE
CONTROL REALIMENTAT .

den(s)=32s> +50s” +19s + 8K, +1

Q
O
O
-
&)
O
v
|_
<

+0,18518 +1,1293i




INTRODUCCIO

FASES DE DISSENY D'UN SISTEMA DE

CONTROL REALIMENTAT .

den(s)=32s> +50s” +19s + 8K, +1

ESTABILITAT « CAP CANVI DE
SIGNE A LA PRIMERA COLUMNA

0,125 <K, <3,5859
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Diagrama de Bode (Kp=1)
MG=11.092 dB , MF= 42.608°
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j. 165+1 | >

. Planta Sensor + Sortida
BRET Condicionador Q

Grad Poten
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Controlador Bomba
PID

Planta

Sensor +
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