Practica O
SIMULACIO D'UN SISTEMA LINEAL AMB SIMULINK

« Es tracta d’estudiar la suspensio de la roda d’'un cotxe en resposta a un
cert perfil de la carretera en simulacio digital amb SIMULINK de MATLAB.

« El esquema simplificat d’'un quart de cotxe és:

v
ujl carretera

M,: Massa d’'un quart del cotxe, M, :Massa de la roda i de la meitat del eix
K;: constant de la molla principal, K, : constant de |la coberta

B: constant de fregament ( esmorteidor), u: perfil de la carretera

y: desplacament del xassis, x: desplacament de la roda
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Les equacions dirferencials son:
e K,(Uu-x) =M,d/dt?z + K (x-y) + B d(x-y)/dt
o M d?y/dt? =K, (X -y) + B d(x-y)/dt

Els valors numerics son: M ;=400 Kg, M= 20 Kg, K;= 15000 Nw/m,
K,= 75000 Nw/mi 2000<B<8000 Nw/m/s

0.1.- Simular en SIMULINK amb blocs lineals la resposta del desplacament del
xassis (selent) quan € perfil delacarreteraés un grad de 0,1 m. Pelsvalors
extrems del esmorteidor ( proporcionar en € informe I’ esquema del ssmulador i la
resposta)

0.2.- Obtenir € vaor optim del esmorteidor que produeixi lamillor resposta del
xassis (minim rebassament de la resposta temporal), simulant per diferents B (
2000, 3000,...).

0.3.- S € perfil delacarretera és sinusoidal de 6 metresd' elongacioi 0,1 m
d’ amplitud, obtenir la velocitat que proporciona un desplacament maxim del
xassis pelstresvalors de B ( valors extrems i € valor optim de la gliestio
precedent)



