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Planos

NOTA: Las piezas disefiadas en este proyecto son piezas de fabricacion aditiva. Para
su fabricacion es necesario disponer del archivo con el modelo 3D correspondiente. Los
siguientes planos se elaboran como documento complementario para proporcionar una vision
global del proyecto y recoger las aclaraciones y las cotas dimensionales de mayor importancia.
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N.2 DE PIEZA DESCRIPCION CANTIDAD
CS-000 CubeSat Assembly 1
P-010 Soporte distribuidor de aire 1
P-020 Semiesfera 1 1
P-030 Semiesfera 2 1
P-100 Yaw Test Assembly 1

UNIVERSITAT POLITECNICA DE CATALUNYA Denominacién proyecto: Apellidos y nombre:
Eecae Superio Plataforma pivotante A4
Roroeapacial | Audiouisual de Torrassa.” P Bonilla Lépez, Antoni
TRABMO DE FIN DE GRADO Descripcién pieza/ensamble:
. . ~ " . » Est.sup.UNE 1037/Tol.gral.ISO 2778-K/Tol.geom.ISO 2778-m
Estudio, Diseio y con.stru(mmn Conjunto Instalacién ' — .
de una plataf()rma p|\/()tante Escala: Proyeccién: . Fecha:
para ensayo del sistema de control . v Nl
de actitud (ACS) de un cubesat Cédigo plano: P-000 2:3 ' . ' -| 10-06-19




Medidas no acotadas consultables
en el modelo 3D
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UNIVERSITAT POLITECNICA DE CATALUNYA Denominacién proyecto: Apellidos y nombre:

BARCELONATECH P| f K Ad

Escola Superior d’Enginyeries Industrial, ata orma prota nte H 2 H
Aeroespacial i Audiovisual de Terrassa Bon|”a LOpeZ, Antor"

TRABMO DE FIN DE GRADO Descripcion pieza/ensamble:

Estudio, Diseio y construccion Soporte distribuidor de aire
de una plataforma pivotante

para ensayo del sistema de control . :
de actitud (ACS) de un cubesat Cédigo plano: P-010 3:5 _ 10-06-15

Est.sup.UNE 1037/Tol.gral.ISO 2778-K/Tol.geom.ISO 2778-m

Escala: Proyeccidn: Fecha:




Medidas no acotadas consultables
en el modelo 3D.

Las roscas del plano indican inserto
metalico estandar de longitud roscada
mas cercana a la indicada.
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DETALLE A
ESCALA1:1

41,5

de actitud (ACS) de un cubesat

Apellidos y nombre:

Bonilla Lopez, Antoni

Est.sup.UNE 1037/Tol.gral.ISO 2778-K/Tol.geom.ISO 2778-m

UNIVERSITAT POLITECNICA DE CATALUNYA Denominacién proyecto:
BARCELONATECH . A4
Escola Superior d’Enginyeries Industrial, Plataform a pIVOta nte
Aeroespacial i Audiovisual de Terrassa

TRABMO DE FIN DE GRADO Descripcion pieza/ensamble:

Estudio, Diseio y coqstruccmn Semiesfera 1
de una plataforma pivotante
para ensayo del sistema de control
P-020

Cddigo plano:

Fecha:

10-06-19

Proyeccidn:

Escala:

3:5
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Medidas no acotadas consultables
en el modelo 3D.

Las roscas del plano indican inserto
metalico estandar de longitud roscada
mas cercana a la indicada.
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UNIVERSITAT POLITECNICA DE CATALUNYA Denominacién proyecto:
BARCELONATECH . A4
Escola Superior d’Enginyeries Industrial, Plataform a pIVOta nte
Aeroespacial i Audiovisual de Terrassa
TRABMO DE FIN DE GRADO Descripcion pieza/ensamble:
Estudio, Diseio y con.stru(mmn Semiesfera 2
de una plataforma pivotante
para ensayo del sistema de control
de actitud (ACS) de un cubesat Cédigo plano: P-030

Apellidos y nombre:

Bonilla Lopez, Antoni

Est.sup.UNE 1037/Tol.gral.ISO 2778-K/Tol.geom.ISO 2778-m

Fecha:

10-06-19

Proyeccidn:

Escala:

3:5




TORNILLERIA CANTIDAD

DIN 912 M4 x 8 4

DIN 912 M4 x 12
Hexagon Nut M4

N.2 DE PIEZA DESCRIPCION CANTIDAD
P-110 Yaw Test Patas 4
P-120 Yaw Test Aro 1
P-130 Yaw Test Pieza Limitadora 2
UNIVERSITAT POLITECNICA DE CATALUNYA Denominacién proyecto: Apellidos y nombre:
BARCELONATECH Plataf ivotant A4
o b o e atatorma pivotante Bonilla Lpez, Antoni
TRABMO DE FIN DE GRADO Descripcion pieza/ensamble:
Estudio, Diseﬁo y Construcci(’“ Yaw Test Assembly Est.sup.UNE 1037/Tol.gral.ISO 2778-K/Tol.geom.ISO 2778-m
de una plataforma pivota“te Escala: Proyeccidn: . Fecha:
para ensayo del sistema de control . v
de actitud (ACS) de un cubesat Cédigo plano: P-100 1:2 ‘ 10-06-19




Medidas no acotadas consultables
en el modelo 3D
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UNIVERSITAT POLITECNICA DE CATALUNYA Denominacién proyecto: Apellidos y nombre:
BARCELONATECH Pl t f R t t A4
Rorore bl oo 5 Tonema” atatorma pivotante Bonilla Lopez, Antoni
TRABMO DE FIN DE GRADO Descripcién pieza/ensamble:
Estudio Diseﬁo y Constru(}(}i()“ Y T P Est.sup.UNE 1037/Tol.gral.ISO 2778-K/Tol.geom.ISO 2778-m
de una plataforma pivotante aw Test - Patas Escala: Proyeccién: . Fecha:
para ensayo del sistema de control . -
de actitud (ACS) de un cubesat Cédigo plano: P-110 1:1 ' 10-06-19




Medidas no acotadas consultables
en el modelo 3D
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UNIVERSITAT POLITECNICA DE CATALUNYA Denominacién proyecto: Apellidos y nombre:
BARCELONATECH Pl t f R t t A4
e P atatorma pivotante Bonilla Lopez, Antoni
TRABMO DE FIN DE GRADO Descripcién pieza/ensamble:
Estudio Diseﬁo y Constl‘ucci()n Y T A Est.sup.UNE 1037/Tol.gral.ISO 2778-K/Tol.geom.ISO 2778-m
de una plataf()rma pivotante aw Test - Aro Escala: Proyeccién: . Fecha:
para ensayo del sistema de control . -
de actitud (ACS) de un cubesat Cédigo plano: P-120 1:2 ' 10-06-19




Medidas no acotadas consultables
en el modelo 3D
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UNIVERSITAT POLITECNICA DE CATALUNYA Denominacién proyecto: Apellidos y nombre:
BARCELONATECH K Ad
Escola Superior d’Enginyeries Industrial, Plataform a pIVOta nte

Aeroespacial i Audiovisual de Terrassa BO ni | I a LO peZ, A nto ni

TRABMO DE FIN DE GRADO Descripcion pieza/ensamble:

Estudio, Disefo y construccion D .
de una p'ataforma pivota“te Yaw Test - Pieza leltadora Escala: Proyeccion: Fecha:

para ensayo del sistema de control . :
de actitud (ACS) de un cubesat Cédigo plano: P-130 1:1 _ 10-06-19

Est.sup.UNE 1037/Tol.gral.ISO 2778-K/Tol.geom.ISO 2778-m




N.2 Sub-ensamble DESCRIPCION CANTIDAD
CS-100 Battery Unit Assembly 1
CS-200 Motor Unit 1 Assembly 1
CS-300 Motor Unit 2 Assembly 1
CS-400 Control and Communication Unit Assembly 1
CS-500 Power Distribution Unit Assembly 1
CS-600 Motor Unit 3 Assembly 1

UNIVERSITAT POLITECNICA DE CATALUNYA
BARCELONATECH

&

Denominacion proyecto:

Apellidos y nombre:

Bonilla Lopez, Antoni

Est.sup.UNE 1037/Tol.gral.ISO 2778-K/Tol.geom.ISO 2778-m

Escola Superior d’Enginyeries Industrial, CU besat A4
Aeroespacial i Audiovisual de Terrassa
TRABMO DE FIN DE GRADO Descripcion pieza/ensamble:
Estudio, Disefo y con.strucci(m CubeSat Assembly
de una plataforma pivotante
para ensayo del sistema de control
de actitud (ACS) de un cubesat Cédigo plano: CS-000

Escala:

3:7

Fecha:

10-06-19

Proyeccidn:




CARAS LATERALES: Medidas no acotadas consultables

en el modelo 3D.
CS-010
CS-020 Inserto metalico

rosca M3

Inserto metalico
rosca M3

CARAS DE CIERRE:

e (S-110
e (S-610 R5 x8 Insertos

metalicos rosca M3

UNIVERSITAT POLITECNICA DE CATALUNYA Denominacion proyecto: Apellidos y nombre:

BARCELONATECH A4

Escola Superior d’Enginyeries Industrial, CU besat Bon | | Ia Lé ez Antoni
Aeroespacial i Audiovisual de Terrassa p ]

TRABMO DE FIN DE GRADO Descripcion pieza/ensamble:

. . ~ ., Est. .UNE 1037/Tol.gral.ISO 2778-K/Tol. .1SO 2778-
Estudio, Disefio y construccion steve [Tolere /Tolgeom il

Aclaratoria insertos roscados

Escala: Proyeccidn: Fecha:

de una plataforma pivotante _
para ensayo del sistema de control . v
de actitud (ACS) de un cubesat Cédigo plano: AUX-001 3:4 ‘ 10-06-19




CARAS LATERALES: Medidas no acotadas consultables

en el modelo 3D.
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UNIVERSITAT POLITECNICA DE CATALUNYA Denominacién proyecto: Apellidos y nombre:
BARCELONATECH C b S t A4
o b o e ube-a Bonilla Lpez, Antoni

TRABMO DE FIN DE GRADO Descripcion pieza/ensamble:

Estudio, Disefio y construccion Aclaratoria posicién de taladros
de una plataforma pivotante

para ensayo del sistema de control . :
de actitud (ACS) de un cubesat Codigo plano: AUX-002 3:4 _ 10-06-19

Est.sup.UNE 1037/Tol.gral.ISO 2778-K/Tol.geom.ISO 2778-m

Escala: Proyeccidn: Fecha:




TORNILLERIA CANTIDAD

Separador laton H-M M3x10x6mm 4

Separador laton H-H M2x5mm 3

DIN912 M2 x 4 6

DIN 7991 M3 x 10 4

DIN 7991 M3 x 8 4

Hexagon Nut M3 8

N.2 DE PIEZA DESCRIPCION CANTIDAD
CS-110 Cara BatteryUnit 1
CS-120 Soporte fijacion Bateria 2
CS-130 Pieza Soporte IMU 1
@ UNI\(I:ERSITAT l(’:OLITECNICA DE CATALUNYA Denominacién proyecto: Apellidos y nombre:
B SR s Cubesat A1 Bonilla Lopez, Antoni

TRABMO DE FIN DE GRADO Descripcion pieza/ensamble:

Estudio, Diseﬁo y Construcci(’“ Battery Unlt Assembly Est.sup.UNE 1037/Tol.gral.ISO 2778-K/Tol.geom.ISO 2778-m
de una plataforma pivota“te Escala: Proyeccion: . Fecha:
para ensayo del sistema de control . v
de actitud (ACS) de un cubesat | csdigo plano: CS-100 1:1 _ 10-06-15

Producto SOLIDWORKS Educational. Solo para uso en la ensefianza.




Medidas no acotadas consultables
en el modelo 3D
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Apellidos y nombre:

Bonilla Lopez, Antoni

Est.sup.UNE 1037/Tol.gral.ISO 2778-K/Tol.geom.ISO 2778-m

UNIVERSITAT POLITECNICA DE CATALUNYA Denominacién proyecto:
BARCELONATECH A4
Escola Superior d’Enginyeries Industrial, CU besat
Aeroespacial i Audiovisual de Terrassa
TRABMO DE FIN DE GRADO Descripcion pieza/ensamble:
Estudio, Diseio y coqstruccmn Soporte Fijacién Bateria
de una plataforma pivotante
para ensayo del sistema de control
de actitud (ACS) de un cubesat Cédigo plano: CS-120

Fecha:

10-06-19

Proyeccidn:

Escala:

3:2




Medidas no acotadas consultables
en el modelo 3D
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UNIVERSITAT POLITECNICA DE CATALUNYA Denominacién proyecto: Apellidos y nombre:
BARCELONATECH C b S t A4
o b o e ube-a Bonilla Lopez, Antoni
TRABMO DE FIN DE GRADO Descripcién pieza/ensamble:
Estudio, Diseﬁo y Constru(}(}i()“ Pieza So orte |MU Est.sup.UNE 1037/Tol.gral.ISO 2778-K/Tol.geom.ISO 2778-m
de una plataforma pivotante P Escala: Proyeccion: Fecha:
para ensayo del sistema de control . -
de actitud (ACS) de un cubesat Cédigo plano: CS-130 2:1 ' 10-06-19




TORNILLERIA CANTIDAD

DIN912 M2 X6 4 CS-720
DIN912 M2 X4 4
DIN 912 M3 X 6 4 (7 —
A
DIN 7991 M3 X 10 4 [ | | A |
E \ N
Hexagon Nut M3 4
N.2 DE PIEZA DESCRIPCION CANTIDAD
CS-010 Cara Lateral Motor Unit 1
Cs-710 Soporte Motor 1
CS-720 Rueda de reaccion 1
@ UNI\(I:ERSITAT I(’:OLITECNICA DE CATALUNYA Denominacién proyecto: Apellidos y nombre:
B R A CubeSat A1 Bonilla Lépez, Antoni

TRABMO DE FIN DE GRADO Descripcion pieza/ensamble:

Est.sup.UNE 1037/Tol.gral.ISO 2778-K/Tol.geom.ISO 2778-m

Estudio, Disefo y construccion -
de una p'ataforma pivota“te Motor Unit 1 ASSEmbly Escala: Proyeccién: . Fecha:
para ensayo del sistema de control . v
de actitud (ACS) de un cubesat Cédigo plano: CS-200 1:1 ‘ 10-06-19

Producto SOLIDWORKS Educational. Solo para uso en la ensefianza.




Medidas no acotadas consultables
en el modelo 3D
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CORTE C-C
UNIVERSITAT POLITECNICA DE CATALUNYA Denominacién proyecto: Apellidos y nombre:
BARCELONATECH C b S t A4
Rorore bl oo 5 Tonema” ubesa Bonilla Lopez, Antoni

TRABMO DE FIN DE GRADO Descripcién pieza/ensamble:
Estudio Diseﬁo y Constl‘ucci(m S M Est.sup.UNE 1037/Tol.gral.ISO 2778-K/Tol.geom.ISO 2778-m
de una plataf()rma pivotante Oporte otor Escala: Proyeccién: . Fecha:
para ensayo del sistema de control . v
de actitud (ACS) de un cubesat Cédigo plano: CS-710 1:1 ' 10-06-19




Medidas no acotadas consultables
en el modelo 3D
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@ UNIVERSITAT POLITECNICA DE CATALUNYA Denominacién proyecto: Apellidos y nombre:
BARCELONATECH A4
e A e CubeSat Bonilla Lépez, Antoni
TRABMO DE FIN DE GRADO Descripcién pieza/ensamble:
Estudio Diseﬁo y Constl‘ucci()n d d ., Est.sup.UNE 1037/Tol.gral.ISO 2778-K/Tol.geom.ISO 2778-m
de una plataf()rma pivotante Rueda de reaccion Escala: Proyeccién: . Fecha:
para ensayo del sistema de control . -
de actitud (ACS) de un cubesat Cédigo plano: CS-720 2:1 ' 10-06-19




TORNILLERIA Ml M
CANTIDAD 7 T >
DIN 912 M2 x 6 4 CS-720 NI E R
||| NS
DIN 912 M2 x 4 4 I
s N A\
DIN 912 M3 x 6 4 | - A ; A
% 2% | H %
DIN 7991 M3 x 10 4 : !
& N\
Hexagon Nut M3 4
N.¢ DE PIEZA DESCRIPCION CANTIDAD
CS-710 Soporte Motor 1
CS-720 Rueda de reaccion 1
CS-010 Cara Lateral Motor Unit 1
UNIVERSITAT POLITECNICA DE CATALUNYA Denominacién proyecto: Apellidos y nombre:
@ BARCELONATECH A4
B R A CubeSat Bonilla Lépez, Antoni
TRABMO DE FIN DE GRADO Descripcion pieza/ensamble:
Estudio, Diseﬁo y Construcci(m Motor Unlt 2 Assembly Est.sup.UNE 1037/Tol.gral.ISO 2778-K/Tol.geom.ISO 2778-m
de una plataforma pivota“te Escala: Proyeccidn: . Fecha:
para ensayo del sistema de control . v
de actitud (ACS) de un cubesat cédigo plano: CS-300 1:1 ‘ 10-06-19




TORNILLERIA CANTIDAD

DIN 912 M3 x 6 4
N.¢ DE PIEZA DESCRIPCION CANTIDAD
CS-020 Cara Electrdnicas 1
UNIVERSITAT POLITECNICA DE CATALUNYA Denominacion proyecto: Apellidos y nombre:
BARCELONATECH C b S t A4
e oy ies industrie, ube-a Bonilla Lépez, Antoni

TRABAJO DE FIN DE GRADO Descripcion pieza/ensamble:
Estudio, Diseiio y construccion Contol and Communication Unit
de una plataforma pivotante Assembly Escala: Proyeccién: Fecha:

para ensayo del sistema de control . :
de actitud (ACS) de un cubesat Codigo plano: CS-400 1:1 '*"' 10-06-13

Est.sup.UNE 1037/Tol.gral.ISO 2778-K/Tol.geom.ISO 2778-m




TORNILLERIA CANTIDAD
DIN912 M3 x 6 4
N.2 DE PIEZA DESCRIPCION CANTIDAD
CS-020 Cara Electrodnicas 1

UNIVERSITAT POLITECNICA DE CATALUNYA
BARCELONATECH

Escola Superior d’Enginyeries Industrial,

% Aeroespacial i Audiovisual de Terrassa

Denominacion proyecto:

CubeSat A4

TRABAJO DE FIN DE GRADO
Estudio, Disefo y construccion
de una plataforma pivotante
para ensayo del sistema de control
de actitud (ACS) de un cubesat

Descripcion pieza/ensamble:

Power Distribution Unit Assembly

Apellidos y nombre:

Bonilla Lopez, Antoni

Est.sup.UNE 1037/Tol.gral.ISO 2778-K/Tol.geom.ISO 2778-m

CS-500

Cddigo plano:

Fecha:

10-06-19

Escala:

1:1

Proyeccidn:




TORNILLERIA CANTIDAD CS-720
DIN912 M2 x 6 4
P
DIN912 M2 x 4 4 —r
DIN 7991 M3 x 10 4
Hexagon Nut M3 4 '
N.2 DE PIEZA DESCRIPCION CANTIDAD
CS-610 Cara Bottom Motor Unit 1
CS-710 Soporte Motor 1
CS-720 Rueda de reaccion 1
@ UNI\(I:ERSITAT I(’:OLITECNICA DE CATALUNYA Denominacién proyecto: Apellidos y nombre:
B R A CubeSat A1 Bonilla Lépez, Antoni

TRABMO DE FIN DE GRADO Descripcion pieza/ensamble:

Estudio, Disefo y construccion Motor Unit 3 Assembly
de una plataforma pivotante

para ensayo del sistema de control . :
de actitud (ACS) de un cubesat Codigo plano: CS-600 1:1 _ 10-06-13

Est.sup.UNE 1037/Tol.gral.ISO 2778-K/Tol.geom.ISO 2778-m

Escala: Proyeccidn: Fecha:




TORNILLERIA

CANTIDAD

DIN912 M3 x 6

4

N.2 DE PIEZA DESCRIPCION CANTIDAD
CS-810 Cara Panel Solar 1
UNIVERSITAT POLITECNICA DE CATALUNYA Denominacion proyecto: Apellidos y nombre:
BARCELONATECH CubeSat A4
oo e namsres il ubesa Bonilla Lépez, Antoni
TRABMO DE FIN DE GRADO Descripcion pieza/ensamble:
Estudio Diseﬁo y Construcci(’“ S | P | A bl Est.sup.UNE 1037/Tol.gral.ISO 2778-K/Tol.geom.ISO 2778-m
de una plataforma pivota“te olar Fane Ssem y Escala: Proyeccidn: . Fecha:
para ensayo del sistema de control . v
de actitud (ACS) de un cubesat Cédigo plano: CS-800 1:1 ‘ 10-06-19
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