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1 | Esquemas eléctricos

En este documento se incluirán los esquemas eléctricos, con las conexiones co-
rrespondientes, tanto del nodo como del dron.

1.1. Nodo
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CAPÍTULO 1. ESQUEMAS ELÉCTRICOS
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CAPÍTULO 1. ESQUEMAS ELÉCTRICOS

1.2. Dron
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