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A. Datasheets dels motors 
 

- Motors Fischer TI-085 

 

Figura A.1: Datasheet del motor de Fischer TI-085 
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Figura A.2: Datasheet del motor de Fischer TI-085 
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Figura A.3: Datasheet del motor de Fischer TI-085 
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- Motors AMK DT5-14-10-POW 

 

Figura A.4: Datasheet del motor de AMK DT5-14-10-POW 
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Figura A.5: Datasheet del motor de AMK DT5-14-10-POW 

 

 

Figura A.6: Datasheet del motor de AMK DT5-14-10-POW 
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- Motors AMK DD5-14-10-POW 

 

Figura A.7: Datasheet del motor de AMK DD5-14-10-POW 

 

Figura A.8: Datasheet del motor de AMK DD5-14-10-POW 
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Figura A.9: Datasheet del motor de AMK DD5-14-10-POW 
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B. Propietats dels diferents tipus de materials 
 

En les següents taules es mostren les gràfiques per tal de trobar els paràmetres A i B sol·licitats 

a les equacions 7.24 i 7.64. 

 

 

Figura B.1: Taula per escollir els paràmetres A i B 

 

Figura B.2: Taula per escollir els paràmetres A i B 
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Figura B.3: Taula per escollir els paràmetres A i B 
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C. Renderitzats del disseny proposat 

 

 

Figura C.1: Engranatges transmissió planetària 

 

Figura C.2: Conjunt transmissió planetària 

 

Figura C.3: Conjunt transmissió i motor  
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D. Plànols 
 

 



Disseny d'una transmissió per un monoplaça de Formula Student amb tracció a les quatre rodes Pàg. 14 

 
 

 
 

 

  



Disseny d'una transmissió per un monoplaça de Formula Student amb tracció a les quatre rodes Pàg. 15 

 
 

 
 

  



Disseny d'una transmissió per un monoplaça de Formula Student amb tracció a les quatre rodes Pàg. 16 

 
 

 
 

 

 

 

 


