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Informacion técnica

Propulsién principal

Par de fuerzas

Potencia del
motor

Revoluciones

Par de fuerzas

Potencia del
motor

Revoluciones

Par de fuerzas

Potencia del
motor

Revoluciones

Propulsién principal 12 000 r.p.m.:
Husillo de motor sin engranaje

disponible en el husillo,
incluido el rendimiento. . . ... oo

disponible enethusillo .. ......oovvveeee e

programable sin escalones
en funcionamientode ajuste . ... ... .o

...................

Propulsién principal 18 000 r.p.m.
Husillo de motor sin engranaje

disponible en el husillo,
incluido el rendimiento. . ... .. .

............. véase diagrama

............. véase diagrama

B 100% ED « vttt W

en 40 % ED

...............................

programable sin escalonNes . . ..
en funcionamiento de ajuste . . ... ...l

Propulsion principal 30 000 r.p.m.:
Husilto de motor sin engranaje

disponible en el husillo,
incluido el rendimiento. .. ... o

en 100 % ED
eNd0%ED ..o e e

programable sin eSCaloNeS . .. v
en funcionamiento de ajuste . . ...

DM e 20-12 000
LPM. e 20 - 800Q.
i
............. véase diagrama
KW......... .véase diagrama
KW . ... véase diagrama
LPMo e 20 - 18 000
1110 PPN 20 - 800
-
............. véase diagrama
KW. .ot véase diagrama
KW. .. oonee véase diagrama
LPM. e 20 - 30 000
(oK 1) MR 20 - 800
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Informacion técnica

Husillo de motor Step Tec:

Husillo de motor sin engranaje

Par de fuerzas disponible en el husillo,
incluido el rendimiento. .. ... ... véase diagrama
Potenciadel  en100%ED .. ...oviuiiiinaniii e KW....... .. .véase diagrama
motor o eNA40 % ED e e KW véase diagrama
Revoluciones programable sin escalones . ... rpM. . 20 - 42 000
en funcionamientode ajuste . . . ... LpM. .o 20 - 800
\
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Informacion técnica \

Diagrama de potencia de las revoluciones
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Informacion técnica

Propulsion
principal

18 000 r.p.m.
acoplamiento
radial/triangulo
02.279736
(Fa.-Kessler)

Propulsion

Leistung (kW)

(Nm) - Drehmoment power
torque v Potencia ‘
Revoluciones £
1000+ 50
800 35 ax T4
630+ . -+ 31.5
500+ Ve 25 100% Lo
400+ s +20
315+ . yd e . L
o250+ . / "
72’0’0“;‘_’ B o T / . a T "}'2-5
160+ +10
1p54vie a0x L 1g
1001 g5 100% s AN 163
B0 1e
g3 T
50 Z N T4
0L / AN +3.15
31.5+ / AN 4255
25+ 22 419
20+
-+ 1.
1694 13 / \ 6
12.5F g +1.25
101 7 1) Par de fuerzas (r.p.m.) T1
8+ o gl 8 +0.8
6.3+ ‘ </ S ~
5 . -+ 0.6
1)
e 1
~ v © 8 amie
Stern-Betrieb } Dreieck-B.

(Nm) Drehmoment Leistung (kW)

principal torque power
18 000 r.p.m. Revoluciones Potencia 140
02.285659 S s
acoplamiento g’gg: oS BT e
{ _’;iialltriéngulo 400+ ; v 7 S1, 15K * 15
R 3157 1
2501
200 4125
160 +10
1ocL 12 s34 0 L _ ] lg
100+ ’ A +6.3
80 \ 1
63 N . ?
50+ = N S T
40 8 RN =1 B I S R
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22%_ \\ "2
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Informacion técnica

Propulsién
principal (Nm) Drehmoment 30000 1/min Leistung (kW)
30000 r.p.m. torque power
10.234926 L Revoluciones poencia A
20T T T o~
4 13
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€
DECKEL MAHO 4429 .
mhb DMUSOT

2-6



Informacion técnica

Husillo de
motor Step-Tec
42 000 r.p.m.
2405707

HVC140-SB-10-15/42-2FD-HSK-E40  Siemens Powermodul 30/40A
2402890 Step-Tec |

g [kW]
r (kW]

powe

Leisturi

Potencia

Drehzahl- Leistungsdiagram Diagrama de potencia de las revoluciones
speed- power-rating .
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Drehzahl- Drehmomentdiagramm

Diagrama de las revoluciones

- speed- torquerating
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Informacion técnica

Propulsiéon de avance

Servomotores AC con técnica digital . ........... Paraeje .. . ..o ) AV4
Rapidez del ejeX, Y, Z »
avance programable sin escalones . ... mm/min.......... 20 - 15 000
Marcha répida  ee X, YyZ ... ... i 30
Funcionamiens €8 X, Y, Z.oou v i an e MMM, .o 20 - 2 000

to de ajuste

Direcciones de movimiento

+X
Ja
+B
+C* (f
+Z’
Sistema de medicion de desplazamiento
Resolucion GO X, Y, Z e MM e eemieancmenn 0,001
Sensibilidadde eje X, Y, y AR MM e e 0,001
entrada
Tolerancia de Qe X, Y, Z o 81111 PP 0,010
posicién
Area de trabajo
Distancia de QI8 X oo MU, oo emeee e 880
movimiento QIEY ot MM e eeeeeeeneees 630
QIR Z oo e te t HTTITIPNPINPINP 630
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Informacion técnica

Husillo de trabajo SK

Asiento de
herramienta

Tension de
herramienta

Perno de apriete

Mango coniCo . .........cuvvvininnn nnn

véase "Herramientas" en este capitulo
hidraulico / mecénico
DIN 69 872, forma A

o
ISO/DIS 7388/2, tipo B

Husillo de trabajo HSK

Asiento de
herramienta

Tension de
herramienta

mango vacio CoNiCO. . .. ..o o vvniv e enn

véase "Herramientas" en este capitulo

hidraulico / mecanico

...... SK 40 ......segun DIN 69871

HSK-E40 . . . .segun DIN 69893
HSK-E50 .. .segun DIN 69893
HSK-A63 .. .segun DIN 69893
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Informacion técnica

Dep(’)SitO de herramienta (cambiador de herramienta sélo vertical)

SK 40/ HSK-A63 lugar del depésito (2 x 16 fogar) .....coeeiinn Steke. . v 32
diametro de herramienta méax.
(con ocupacioén de todos los puestors vicinos)
o Depobsitol........... e e 11111 TR 130
o DepOSHO 2. .. oo MM e camer e aens 80
longitud de herramienta méx. desde el :
talondelhusiio . ... .o 1111 PPN 315
peso de herramienta max.
durante el cambio automatico de herramientas . . . . o T 8
peso de herramienta total max. ..... e K o oo 160
HSK-E40 hasta 30 000 r.p.m.:
lugar del depésito (2 x 16 fogar) ....ooaeh e SICK.. v i P
diametro de herramientamax. .. .......c..oovnee 21111 HPT AP 12
longitud de herramienta méx. desde el
talondel husillo . .. oo 81111 TPV 150
peso de herramienta MAxX. .........cvevereess KO o ooeeene e 3,5
de 30 000 a 42 000 r.p.m.:
Iugar del deposito (2 x 1810gar) ...+ S SHOK e 32
diametro de herramienta max. .............--o- 21111 HPET PP 16
longitud de herramienta max. desde el
taldndelhusiflo . ... v v 121721 VRN 110
peso de herramienta MAX. v ev v vmemnrnns e KG o ovvvmeen e 3,5
HSK-ES0 lugar del depdsito (2 x 16 logar) ... SICK.. « cvveveemee e 32
diametro de herramienta max. . ... MM oo ee e 40
longitud de herramienta méx. desde el .
talon del husitlo . . .. .. .. [P 11t VP TIPEPEPE 150
peso de herramienta 8 17- > SR 3 T 2
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Informacion técnica

Mesas de trabajo

Mesa fija

Mesa redonda
de CN montada
en la mesa fija

Superficiede sujecion . . . ........ ... .. o mm............. 1250 x 700
Distanciadelasranuras T.............. . ...... MM, i 63
Numero de ranuras T / tamafo

e Ranurade sujeCion ...................... nim./mm . .. ... ... 10/ 14112

» Ranura de direccion (centro de mesa) .. ... ... namJ/mm........... 1/14H7 )
Superficie de-fijacién . ......... .. 00 .. oooomme. .. 700 x1250 /9800

mhb DMUSOT

£ 5 e E\\\
3 £ Y /A ‘T ° N\ L
2 If / /f—=2 ; e \\\
& | o\
S I . | 8
S:F 1 e . . ° }%_—l §
A\ 7/
\ ° /4 /
A& N [ /
1250
Taladro de centrado . ... .... e MM e o 5016 (24
Numero de ranuras en T / tamafio
» Ranurasde fijacion ...................... UdS. « oo 10/ 14H12
* Ranura de alineacién (central) . . ............ uds. ..o 1/ 1417
& DistanciadelasranurasenT .................. MM, oo i 63
e Retencién del tablero de mesa giratorio .. .. ........... mediante freno por metor
Momento de parada del tablero de mesa Md
o al100% .« i e Nm. ..o 2 443
S - | = 8 L e R N s e 3-004——
¢ AIA0 % e NM. oo 3682
o Al 25 % i e Nm.............. ... 4 377
LUDFICACION . ottt i lubricacién por circulacién
de aceite
Accionamiento (servomotor de c.a.):
e Velocidad del motor Ny« ..o v ovveeennnns min L 3000
e PardegiroMg ... Nm. ..o 11
e Revolucionesdelamesa. ..........ccooun.. mint L méx. 15
e Pesodelamesa ........... .. i KG. oo 1250
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Informacion técnica

En mando TNC:

@ Cuando haya que fijar una pieza en la mesa fija
con la mesa redonda de CN montada, hay que
extraer la mesa redonda de CN del circulo de
posicién (cfr. "Cambiar la configuracién de la
magquina” en el &apitulo 3).

Cargapermitida Mesafija ...........covoevennemrreme

delas mesasde MesaredondadeCN ..............ooornnnns
trabajo «  con sobrepuesta (Option) ...........c.o.-
e conmesasobrepuesta........ ...

2 TP 700
(s P 400
L PR 500
s L 300
C
(

e et
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