




















































































































































































































































Apéndice A 

A continuación se muestra el ejemplo del fichero de inicialización para el módulo del 

radar: 

VISUALIZATION AREA 1 

VISUALIZATION AREA 2 

PROFILE 1 1 

PROFILE 2 1 

1 

1 

#Crea la área de reflectividad 

#Crea la área de velocidad Doppler 

#Crea el perfil de reflectividad 

#Crea el perfil de velocidad Doppler 

SPECTRA AREA 1 #Crea la área de espectros 

NUM SPECTRA 8 #Número de espectros a promediar 

#Área de temperatura TEMPERATURE AREA 1 

CONTOUR ARE A 1 

ALGORITHMS WINDOW 1 

MIN TIME WINDOW 5 

INTEGRATION INTERVAL 

SMOOTHING POINTS 7 

DOPPLER MIN VELOCITY 

PREASSURE CORRECTION 

NN XTOL 60 

NN YTOL 50 

20 

#Área de v c. Z y flujo c. Z 

#Crea la zona para repr. más algoritmos 

#Mínimo tamaño de zoom inicial 

#Intervalo de integración inicial 

#Puntos de suavizado en la derivada 

-2.5 #Umbral de velocidad para la derivada 

1 #Añadir algo de corrección de presión 

#Tolerancia X de los datos (en s) NN 

#Tolerancia y de los datos (en m) NN 

#Path a las paletas asociadas a las áreas de representación 

AREA 1 PALETTE ./palettes/reflectivity_gradient_palette.sav 

AREA 2 PALETTE ./palettes/doppler_palette 2v.sav 

#Configuración de la lista de algoritmos en CONTOUR ARE A 

PALETTE BEGIN 

PALETTE 

PALETTE 

PALETTE END 

./palettes/flux_palette.sav 

./palettes/ZV_final_palette.sav 

LABEL BEGIN 

LABEL d(Z V)/dh Contour 

LABEL Z-V Con tour 

LABEL END 

MIN HEIGHT O 

MAX HEIGHT 10 

DEALIAS 1 

#Mínima altura inicial 

#Máxima altura final 

#Activar corrección de aliaing 



A continuación, el fichero de configuración inicial, especificado en el punto 4-5-2. (Su 

definición en inglés). 

# U## U# HlH UJ # # #U#U ## # 

U 

U MODULE ID and readers id Tlame 

# # # ## # ## # # ###.u U# # ## UUU# U UU 

VPRADAR vertix UHF--"profiIer 

DSD dsd 

CASA RADAR casa 

###J######################J#####J# 

U GENERAL OPTIONS (1 enable the optipn, O disablé) 

################################## 

## Catchall the error s intheprogram 

CATCH ERRORS 1 

## Search correction files for vertix 

SEARCH CORR·FILE 1 

COMPARISON MODULE 1 



ApéndiceB 

Insertar un nuevo módulo 

Como se detallaba en los requisitos funcionales, debe de existir la posibilidad de 

utilizar el código existente para representar datos de otros radares o disdrómetros. 

Para hacer esto, se supone que se parte de tipos de fichero distintos de los cuales se 

desconoce el formato y, por lo tanto, es trabajo que se queda pendiente. A parte de esto, 

todos los algoritmos que se adjuntarán y la estructuración de la visualización debería 

de poder usar-se. 

La estructuración presentada en el modelo conceptual está especificada con la 

intención de poder-se reutilizar con otras herramientas. Para poder adjuntarlas solo 

hay que seguir los pasos de los ficheros de documentación (dentro del paquete 

files_doc de la aplicación). 

Fichero "Como añadir un nuevo módulo" (How to add a new device): 

;+ 

HOW TO ADDA DEVICE IN THE PROFILERS PROGRAM 

@HISTORY Fri Jul 04 2008 

@AUTHOR Bernat Puidgomenech <bernat3rs@hotmail.com> 

@DESCRIPTION 

This file explains howto add él' new device in 



3) Complete theexample_reader_define.pro and set yourfileini in 

the Init method. You can compilethis obj ect ini profilers. g, 

writing thecorrectpath.Remember that the object's name has 

be readernewdevice 

4) Complete the example data_define. pro and save i.t asyour 

datá object. Remember to compilei tinitheprofilers.g 

r---~--------------------------~------------~-~-----

Los ficheros comentados en este ejemplo: 

example vpr_ini.ini 

example reader_define.pro 

example_data define.pro 

readernew device_define.pro 

Pueden encontrarse dentro del paquete files_doc de la aplicación. 



ApéndiceC 

Sintaxis IDL 

VARIABLES 

N o se declaran previamente (en excepción de los atributos de clase). 

OPERADORES ARITMÉTICOS 

+ (suma) , -(resta),1( división),M O D(mód ulo ),/\ (potencia). 

OPERADORES LÓGICOS 

EQ (equal, igual), NE (not equal, diferente), GT (greater than, más grande que), LT (less 

than, más pequeño que), GE (greater or equal, más grande o igual que), LE(less or equal, 

más pequeño o igual que), AND(y), ORCo), NOT(no). 

PROCEDIMIENTOS: Se declaran y se usan de la siguiente forma: 

n ] 

código 

END 

CONDICIONALES: Se escriben de la siguiente manera: 

IF condicion THEN BEGIN 

instrucciones 

ENDIF [ ELSE BEGIN 

instrucciones 

ENDELSE ] 

BUCLES: Se definen de la siguiente forma (también existen bucles WHILE). 

FOR variable = valor inicial valor final [, incremento] DO BEGIN 

instrucciones 

ENDFOR 

MATRICES: Seguramente es la parte más interesante del lenguaje. De forma muy fácil, 

se puede tratar los valores de las matrices y sus índices sin necesidad de iterar. También 

se pueden crear máscaras que aportan mucha flexibilidad. 

Las matrices se pueden crear de diferentes maneras: 



Si tenemos una matriz x de dimensiones [N,M] podemos acceder a las filas y a las 

columnas usando el símbolo *. Por ejemplo: 

Si se aplica una condición a una matriz, se devuelven los índices con unos en las 

posiciones que cumplan dicha condición. Ejemplo: 

Algunas de las funciones, necesarias para el análisis de los datos, están integradas en el 

listado de funciones propias de IDL. A continuación una serie de ejemplos de 

funciones internas de IDL que funcionan con matrices de datos [IDLh]. 

STDEV Computa la desviación estándar de un vector de elementos. 

LADFIT Ajusta la pareja de datos {Xii y¡} al modelo lineal y = A + Bx usando un 

método de desviación "robusta" absoluta. 

o 468 

Figura 82. Regresión LADFIT [IDLh] 



La figura 82 muestra una distribución 2D encajada al modelo y = A + Bx utilizando la 

función LADFIT. 

SMOOTH Hace un suavizado a una matriz con el promedio de una caja de tamaño 

especificado. El resultado tiene las mismas dimensiones que la entrada y el algoritmo 

utilizado es: 

i= (w-l) , ... ,N _ (w+l) 
2 2 

A¡, en otro caso. 

N es el número de elementos en A. 

TOTAL 

SORT 

SHIFT 

WHERE 

Calcula la sumatoria de un vector de entrada. 

Devuelve los índices que ordenan los elementos de una matriz. 

Desplaza i posiciones en una matriz de entrada. 

Simplifica y hace mas eficientes las búsquedas de elementos dentro de 

matrices. 





Apéndice D 

Manual de instalación de la aplicación 

Para instalar la aplicación es necesario tener instalada una máquina virtual de IDL. 

Esta máquina virtual, se distribuye de forma gratuita y solo permite ejecutar programas 

montados en IDL. 

En el CD de instalación se encuentran los siguientes paquetes: 

IDL_VM: 

Contiene el instalador de la Virtual Machine de IDL. La primera tarea que debe 

de realizar el usuario es instalar dicha máquina virtual. 

DATA 

En esta carpeta hay ficheros de ejemplo de radar y disdrómetro. Se aconseja 

hacer una copia del mismo árbol de carpetas en el disco local. 

PROFILERS: 

En este paquete está el código fuente de la aplicación y, en concreto, el 

ejecutable, llamado profilers.sav. Este fichero es el que ejecuta el programa 

pero, IMPORTANTE, antes hay que configurar la aplicación: 

Para configurar el programa hay que editar el fichero data_path que se 

encuentra dentro de la carpeta files_ini. El contenido del fichero es el siguiente: 

DATA PATH Idata/casa_data/MAl/200806041 

POSS FILES Idata/dsd_datal 

CORRECTION PATH Ihome/bernat/data/vertix/correction_filesl 

Hay que recordar que entre la etiqueta y su valor hay un carácter de tabulación. 

Lo único que hay que hacer es editar los PATHs donde se encuentran los 

ficheros del radar (con extensión *.VPR), los del disdrómetro (PD*, PR*) Y dónde 

hay que buscar o guardar los ficheros de corrección (*.CORR). 
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