Disseny i fabricacié de la transmissié d'un vehicle de Formula Student

Annex de planols

Sumari de I'annex de planols
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Nom

Conjunt total

Conjunt nucli

Conjunt eix d’entrada

Conjunt eix intermedi

Conjunt eix de sortida (diferencial)
Conjunt carcassa

Conjunt palier

Conjunt motor

Unié palier - diferencial
Explosionat de muntatge del conjunt transmissié
Eix d’entrada

Primer engranatge

Distanciador eix d’entrada

Eix intermedi

Segon engranatge

Tercer engranatge

Distanciador eix intermedi 1
Distanciador eix intermedi 2
Quart engranatge

Suport tripod dreta

Suport tripod esquerra

Roda fonica

Pista tripod

Tapa carcassa dreta

Tapa carcassa esquerra
Centrador del diferencial

Suport sensor roda fonica dreta
Suport sensor roda fonica esquerra
Suport transmissio

Suport motor



NUmero Referencia Descripcio Quantitat
1 TRA-AQOQT Nucli de la transmissid 1
2 TRA-A007 Paliers 2

Tolerancies generals segons ISO 2768-m

Projecfofl: Telf. contacte: Nom: Ref:
K. Rodriguez | 93 401 18 01 . . TRA-AOQO
P PR Planol de conjunt de la S
provar: rXius aqajunts: H HF-4 ecCcClo: . e
i _ transmissio Transmissid
Data: Material: Massa (g): Dim:
=1 29/02/2016 29069
(_ @ Tractament: Quantitat: |Full: A4 Escala:
ETSEIBE MOTORSPORT A b 1. .|
BARCELONA capar: *
EetIsTeibS jor d'Enginyeria Industrial de Barcelona i‘r:;%;} h ] / ] ] .5
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SECTION A-A

NUmero Referencia Descripcid Quantitat
1 TRA-A002 Conjunt eix d'entrada tfransmissio 1
2 TRA-A003 Conjunt eix infermedi transmissiod 1
3 TRA-A004 Conjunt eix de sorfida de transmissid (diferencial) ]
4 TRA-A006 Conjunt caixa d'engranatges 1
5 TRA-A009 Suport de fransmissio 1
6 MOT-AQ01 Conjunt motor 1
7 DIN 982 Mé 4
8 DIN 912 Méx20 4
9 DIN 912 M8x20 6
10 TRA-A010 Insert al monocasc 1

Tolerancies generals segons ISO 2768-m

Ref:

Projectat: Telf. contacte: Nom:
K. Rodriguez | 93 401 18 01 TRA-AQO1
Aprovat: Arxius adjunts: Nucli del conjunt de fransmissié Seccio: Transmissio
Data: Material: Massa (g): Dim:
=3 29/02/2016 26556
Tractament: Quantitat: |Full: A2 |Escala:
Acabat: 'I 'I / 'l 'l -2
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NUmero

Referencia

Descripcid

Quantitat

1

TRA-A002-002 (Eix 1)

Eix d'enfrada

TRA-Rodaments-inafag_n204-e-tvp?2

Rodament N204-E-TVP2

TRA-A002-005 (Xavetaq)

2 TRA-A002-003 (Engranatge 1) Primer engranatge
3 TRA-A002-004 (Distanciador) Distanciador

4 TRA-A002-inafag_61906 Rodament 61906
5 circlips_din471_30_1_5 Circlip

6

7

Xaveta DIN 6885

|
|
|
1
|
1
1

Tolerancies generals segons ISO 2768-m

Telf. contacte: Nom:
93 401 18 01

Arxius adjunts:

Projectat:

K. Rodriguez

Aprovat:

Conjunt eix d'entrada

Ref:

TRA-A002

Seccié:

Transmissio

Massa (g): 11 78

Dim:

Data: Material:
=7 29/02/2016
-

ETSEIB MOTORSPORT

@ Tractament:

Quantitat: |Full:

Acabat:

BARCELONA

H o,
etseib &
Escola Técnica Superior d'Enginyeria Industrial de Barcelona.

] 11/

A4 Escala:

1:2
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NUmero Referencia Descripcid Quantitat
1 TRA-A003-001 (Eix 2) Eix infermedi 1
2 TRA-A003-002 (Engranatge 2) Segon engranatge 1
3 TRA-A003-003(Engranatge 3) Tercer engranatge 1
4 TRA-A003-005 (Distanciador) Distanciador primer engranatge 1
5 TRA-A003-004 (Distanciador) Distanciador segon engranatge 1
6 TRA-A003-Rodaments-inafag_n205 Rodament N205-E-TVP2 1
TRA-A003-Rodaments-inafag_nup205-e-
4 tvp2_éemicvifrolm4nupl942mé2e5 Rodament NUP205-E-TVP2 ]
TRA-A003-006 (Xaveta 2) Xaveta segon engranatge 1
. 9 TRA-AQ03-007 (Xaveta 3) Xaveta tercer engranatge 1
10 TRA-A003-008 (Circlip) Circlip 1
i Tolerancies generals segons ISO 2768-m
Projectat: Telf. contacte: Nom: Ref:
K. Rodriguez | 93 401 18 01 ) o ) TRA-A003
Aprovmi AriUs Od_jumsz Conjunt eix intermedi Seccis: Transmissid
Data: Material: M : Dim:
= 29/02/2016 | asalel 1412 O™
- @ Tractament: Quantitat: |Full: A4 |Escala:
S anceiona Acabat: .
gotlasTe;em!algupemrd'En inyeria Industrial de Barcelona @ h ] ] / ] ] .2
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SECTION A-A

NUmero Referéncia Descripcid Quantitat
1 TRA-AQ05-LSD FS 2010 V1 Diferencial 1
2 TRA-A004-001 (Engranatge 4) Quart engranatge 1
3 Circlip DIN 471 - 50 x 2 Circlip ]
4 TRA-A004-003 (Tripod housing R) Suport tripod dreta 1
5 TRA-A004-005(Reten) Retenidor radial diferencial 2
6 TRA-AQ04-inafag_hk2820 Rodament HK2820 (diferencial) 2
7 TRA-A004-004(Tripod housing L) Suport tfripod esquerra 1
8 TRA-A004-inafag_6011-2rsr Rodament 6011-2RSR 1
9 TRA-A0004-inafag_61810-2rsr Rodament 61810-2RSR 1
10 TRA-A004-007 (Roda fonica) Rodes foniques 2
11 DIN 912 M3x10 6
12 DIN 912 M3x8 6
13 TRA-A004-006 (Tope pista tripod) Topall pista tripod 6
14 TRA-A004-008 (Pista tripod) Pista tripod 6
15 DIN 912 M8x14 2
Tolerdncies generals segons ISO 2768-m
Projectat: Telf. contacte: Nom: Ref:
K.Rodriguez| 93 401 18 01 TRA-AQ04
Aprovat: Arxius adjunts: Conjunt eix de sortida (diferencial) Seccio: Transmissié
6 DOTG&?/OQ/QOMS Material: Massa (g): 5364 Dim:
(_ @ Tractament: B Quantitat: | Full: AZJ |Escala:
ETSEIB MOTORSPORT
e - VA




SECTION B-B
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NUmero Referencia Descripcid Quantitat
1 TRA-A006-001 (Housing R) Tapa dreta carcassa ]
2 TRA-A006-021 (Reten) Retenidor radial eix de sortida ]
3 TRA-A006-003 Centrador del diferencial ]
4 TRA-A006-004 (Sonda temperatura) Sensor de tfemperatura 1
5 TRA-A006-002 (Housing L) Tapa esquerra carcassa 1
6 TRA-A006-007 (Racor espiga) Racord respirall ]
7 DIN 912 M4x10 2
8 TRA-A006-017 (Volandera Coure DIN7603 M4) 5
9 DIN 936 M4 2
10 DIN 982 M5 12
11 DIN 912 M5x35 12
12 TRA-A006-008 (Tap superior) Tap d'emplenament d'oli 1
13 TRA-A006-010 (Volandera Coure DIN7603 M8) 3
14 DIN 936 M8 1
15 DIN 6921 M10x15 Tap de buidat d'oli 1
16 TRA-A006-015 (Suport sensor L) Suport sensor efecte hall esquerra 1
17 TRA-A006-013 (Sensor VR M10) Sensors de velocitat d'efecte hall 2
18 DIN 439B M10 4
19 TRA-A006-014 (Suport sensor R) Suport sensor d'efecte Hall dreta 1
20 TRA-A006-018 (Mirilla nivell oli) Mira nivell d'oli 1
21 TRA-A006-019 (Centradors) Posicionadors carcassa 2
22 DIN 912 M4x14 3
23 DIN 982 M4 3
24 din3760-a_32x52x7-fkm Retenidor radial eix d'entrada 1

Tolerancies generals segons ISO 2768-m

Projectat: Telf. contacte: Nom: Ref:
K. Rodriguez | 93 401 18 01 TRA-A006
Aprovat: Arxius adjunts Conjunt carcassa Seccié: Transmissid
Data: Material: Massa (g): Dim:
= 29/02/2016 2404

‘_ @ Tractament: Quantitat: |Full: A?2 |Escala-
ETSEBIEH;l::DE'II'_DaRNiPURT Acobgt .I .| / .| .| .2
ScotlasTSEEwSrlor d'Enginyeria Industrial de Barcelona %j '
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NUmero Referéncia Descripcid Quantitat

1 TRA-A007-001 Palier 1

2 TRA-A007-002 Distanciador 1

3 TRA-A007-003 Molla 1

4 TRA-A007-004 Topall fix 1

5 TRA-A007-005 Topall lliure 1

6 TRA-A007-006.SLDRPT Circlip 4

7 TRA-A007-007 Passador 1

8 TRA-AQD8 (tripod) Junta fripod 2 Tolerdncies generals segons ISO 2768-m
Projectat: Telf. contacte: Nom: Ref:
K.Rodriguez | 93401 1801 . . TRA-A007
Aprovat: Arxius adjunts: COﬂJUﬂT pCIlIer Seccio:

Transmissid

etseib

Escola Técnica Superior dEnginyeria Industrial de Barcelona

Data: Material: M : Dim:
6 a 029/02/201 ¢ ateria assa (g) 1269 (O™
(_ @ Tractament: Quantitat: |Full: A4 Escala:
ETSEIBE MOTORSPORT
BARCELONA Acabat:

2 1/1 | 1:2



SECTION A-A

NUmero Referencia Descripcid Quantitat
1 MOT-A001-001 Estator motor 1
2 MOT-A001-002 Rotor motor 1
3 MOT-A002-005 (resolver) Resolver motor 1
4 MOT-A004-001 (suport motor-diferencial) | Suport motor diferenciall 1
5 MOT-A003-001 Cascassa motor 1
6 MOT-A003-003 Tapa motor 1
7 DIN 125 M3 6
8 DIN 936 M3 6
9 DIN 912 M3x10 6
10 DIN 912 M8x30 7
11 DIN 125 M8 3
Tolerancies generals segons ISO 2768-m

Projectat: Telf. contacte: Nom: Ref:

K.Rodriguez| 93401 1801 . MOT-AQO01

Aprovo’r_: Arxius ocijums: COHJUHT mOTor Seccid: TrOﬂsmiSSié

6 Data: Material: Massa (g): Dim:
29/02/2016 14413
(_ @ Tractament: Quantitat: |Full: A4 Escala:
Rl Acabat:

etseib @

Escola Técnica Superior dEnginyeria Industrial de Barcelona

11/

1:5
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NUmero Referencia Descripcid Quantitat
1 TRA-A004-003 Suport tripod 1
2 TRA-A007-009 Peca pivot 1
3 TRA-A007 Paliers 1
Tolerancies generals segons ISO 2768-m
Projectat: Telf. contacte: Nom: Ref:
K.Rodriguez | 93 401 1801 o ) ) ) TRA-A000
Aprovar: Andius adjunts: Unid palier - diferencial Seccid: o
- Transmissio
6 DGTO&?/OQ/QO]é Material: Massa (g): Dim: _
(_ @ Tractament: Quantitat: | Full: A4 Escala:
ETSE;Bn l:I'(I:OETL?::;SRPl:)RT AC a b a T: .
gEBSTé(em!abSupenm d'Enginyeria Industr lona. {g:} .| ] / ] .| ¢ ]




Tolerdncies generals segons ISO 2768-m
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R15 - (134) _
12 | 38 _ 15 30_,24 | 15
[
Y 7_@‘ )é b/go( <t
Py A
8 0 s .'4 1% . !
Al < | A
8 @ pas e
S_ U o o
A 4 N —
| 1S 1S
2 X 45°
5
T o~
A
RO,50 / o~
DIN509-F0,8X0,3 Rmax 0.30 I
/ Ra 0,3 [ ] |
™
- | ©32 -
R10 530 ké 0,50 X 45° _~ o
e RO,50 e
B ~—— © 28,60 h11 DETAIL A
28 SCALE 5 : 1 LT SCALE1:5
-0,01 Rmax 1 ,‘ ~ ! Tolerancies generals segons ISO 2768-m
8 _0'02 2 Projectat: Telf. contacte: Nom: Ref: .
= | K. Rodriguez| 93 4011801 £ Jentrada TRA-A002-002 (Eix 1)
- @20 ké Aprovo’r_: Arxius ocijums: Seccié: DindmiCO
. .| D246 @ P a032015 | M Acer Massa (8): 400,04 O™ B9ax134
Rmox 0'6 - @ Tractament: _ Quantitat: |Full: A4 Escala:
sty o - b2




1 X 45 18

N
. T
- 1 X 45 - 3
S
i
SECCION A-A
Modul m 2 |mm
NUm. de dents | z 33 | -
Angle de pressié| a | 20 | °
Angle helicoidal| B 0 ©
Amplada b | 18 |mm
Tolerancies generals segons ISO 2768-m
Projectat: Telf. contacte: Nom: Ref:
K. Rodriguez| 93401 1801 , TRA-A002-003 (Engranatge
Aprovat: Arxius adjunts: Prlmer engrOnOTge Seccio: e a .
B _ Dinamica
6 Domé4/04/20]5 Material: Acer F-155 Massa (g):405']2 Dim: B70x18

.{_‘ @ Tractament: Cemen’racié Quantitat: | Full: A4 Escala:

ET=EEm MOTOREPORT

b e Recifcat IRV




Tolerancies generals segons ISO 2768-m

Projectat: Telf. contacte: Nom: Ref:
K.Rodriguez| 934011801 . . TRA-A002-004 (Distanciador)
Aprovat: Arxius adjunts: DISTOHCIGdor Secciod: DindmiCO
Data: Material: s : Dim:
6 O O] 7/12/2014 arena Alumini 7075 Massa (g] m
- @ Tractament: Té Quantitat: |Full: A4 |Escala:
S mAmsmLen Acabat: ]

etseib

ol ThT 3 A wars 2

T s cd Ty

=

II'E’:-‘}

1/1

2:1
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- DETAIL B VIEW C " Escala 122
Y SCALE?2:1

A | Tolerancies generals segons ISO 2768-m

Projectat: Telf. contacte: Nom: Ref: .
\ K.Rodriguez | 93401 18 01 , TRA-A003-001 (Eix 2)
RmGX ] Aprovat: Arxius adjunts: Segon S Seccié:

R4 - _ Dinamica
0,50 X 45° 0,02 =3 > arsr01s | Acer Massa (9l 550 53/ D™ 3 32x90
, 8 :0'05 - @ Tractament: _ Quantitatf: | Full: A4 |Escala:

BARCELONA Acabat: ] 'l /'l 'l . 'l
i o - °
A | W
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Escala 1:2
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] R1
Modul m 2 |mm
NUm.dedents | z | 52 | -- c -
Angle de pressio| a | 20 | °© — e Y
Angle helicoidal| B 0 o 18 1.
Amplada b | 18 |mm SECCION A-A

Tolerancies generals segons ISO 2768-m

Projectat: Telf. contacte: Nom: Ref:
K. Rodriguez| 93401 1801 TRA-A003-002 (Engranatge
Aprovat: Arxius adjunts: Segon ehnghOTge Seccio: N .
B _ Dinamica
6 Domé4/04/20]5 Material: Acer F-155 Massa (g): £05.95 Dim: ®108x18

.{_‘ @ Tractament: Cemen’rocié Quantitat: |Full: A4 |Escala:
T e Acabat: e °
etseib o B Rectificat 1 1 / 1 [
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1X45°7 SECCION A-A

>

Modul m 2 | mm
NUm. de dents | z 30 | --
Angle de pressié| a | 20 | °
Angle helicoidal| B 0 °
Amplada b | 27 |[mm Tolerancies generals segons ISO 2768-m
Projectat: Telf. contacte: Nom: Ref: )
K. Rodriguez| 93 401 1801 TRA-A003-003(Engranatge
Aprovat: Arxius adjunts: Tercer engrOnOTge Seccié: . a .
i K Dinamica
: ial: : Dim:
6 DOT026/04/2015 Material Acer F-155 Massa (g) 449 43 M % 64x27
.{_‘ @ Tractament: Cemen’rocié Quantitat: |Full: A4 Escala:
ETSE;.:.:i: nnnnn Acabat: .pe °
etseib o Rectfificat ] ]/] 1:1




3,90

Tolerancies generals segons ISO 2768-m

Projectat: Telf. contacte: Nom: . . Ref: . .
K.Rodriguez| 93401 1801 Distanciador TRA-A003-004 (Distanciador)
Aprovat: Arxius adjunts: Seccid: Din(‘]miCO
Data: Material: . e M : Dim:
6 O O] 7/12/2014 arena Alumini 7075 assa (g) m
- @ Tractament: Té Quantitat: |Full: A4 Escala:
ST BmmcELONA Acabat: ]

etseib

ol ThT 3 A wars 2

T s cd Ty

=

II'E’:-‘}

1/1

2:1



Tolerancies generals segons ISO 2768-m

Projectat: Telf. contacte: Nom: Ref:
K.Rodriguez | 93 401 1801 ) ) TRA-A003-005 (Distanciador)
Aprovo’r_: Arxius ocijums: DISTO nCIOdor Secciod: Dlnd miCO
Data: Material: . . . Dim:
6 O O] 7/12/2014 arena Alumini 7075 Massa (g) m
- @ Tractament: Té Quantitat: |Full: A4 |Escala:
S mAmsmLen Acabat: ]

etseib

ol ThT 3 A wars 2

T s cd Ty

=

II'E’:-‘}

1/1

2:1



1 X 45°

Estriat a V
Vel SN
1 X 45 @Vm
£ A
N —
Dades estriat
——— Norma DIN 5480
Modul 2
LE ° Angle de pressid|  30°
A ] NUmero de dents| 24
1 X 45° 11 ! Didmetre de cap| -46
| Diagmetre de fons| -50
R1 VL
10 _ 10
SECCION A-A Modul m | 2 |mm
NUm. de dents | z 70 | --
Angle de pressio| a | 20 | °
Angle helicoidal| B 0 ©
Amplada b | 27 |mm
Tolerancies generals segons ISO 2768-m
Projectat: Telf. contacte: Nom: Ref:
K. ]Rodrl'guez 93401 1801 TRA-A004-001 (Engranatge
Aprovat: Arxius adjunts: EngrOnOTge diferenCiO| Seccid: P .
B K Dinamica
6 DOTO&6/04/2015 Material: Acer F-155 Massa (g):] 163.07 Dim: @]44)(27
.{_‘ @ Tractament: Cemen’rocié Quantitat: |Full: A4 Escala:
etselb = heopat Rectificat ] 1/1 1:2
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SECTION C-C
6

A(x3) M3

8,50

DETAIL D
SCALE2:1

|
|

0,50 X 454

Dades estriat

T Norma ANS| B92.1 DP 24/48
Pas diametral o
@ normal
Angle de pressi- 45U
0,50 X #ErAIL A NYmero de dents 25
SCALE1:1 Diametre de cap @ 27,50
Diametre de fons 25,30
Toler 'ncies generals segons ISO 2768-m
Projectat: Telf. contacte: Nom: Ref:
K.Rodrguez | 934011801 _ TRA-A004-003 (Tripod hoy
Aprovat: Arxius adjunts: Suport t”pOd dreta Secci-: v ea .
) . Din" ‘mica
6 Datai5/01/2015 Material: Alumini 7075-T6 Massa (Q): 402 Dim: @8OX16O
.[._ @ Tractament: Quantitat: |Full: Ad Escala:
T moeLona T cabat: '
etseib i ) e 1 171 1:2

Sir



- 131 _ =
20 _30 39 _ 20 S
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/| R10 . 40 |
=gl 2 H A
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B - |
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= R10 R10 2]
ZISECTION C-Q
45 _ \ R10 ™
—
<70 XK S8 ~2
‘% Ra 03 DETAIL D
AA— V\/A | SCALE 21 0,50 X 45A
e 1 o 1 Dades estriat
! 5 (C\’._ 4’”“ Norma ANSI B92.1 DP 24/48
= © Pas diametral o
0 o) © normal
g g Angle de pressi - 45|
0,50 X 45A pDETAIL A N“mero de dents 25
SCALE1:1 Diametre de cap © 27,50
Diametre de fons 25,30
Toler 'ncies generals segons ISO 2768-m
Projectat: Telf. contacte: Nom: Ref:
K.Rodrguez | 934011801 _ TRA-A004-004(Tripod housi
Aprovat: Arxius adjunts: Suport t”pOd esquerra Secci-: v ea .
) . Din" ‘mica
6 Datai5/01/2015 Material: Alumini 7075-T6 Massa (Q): 371 Dim: @80X136
.[._ @ Tractament: ) Quantitat: |Full: Ad Escala:
T : 1171 12




— ®99
Tolerancies generals segons ISO 2768-m
Projectat: Telf. contacte: Nom: Ref: .
K.Rodriguez 93401 18 01 L TRA-A004-007 (Roda fonica
Aprovat: Arxius adjunts: ROdO fonlco Seccié:
Peca de fall amb laser. - - Transmissio
Data: Material: M : Dim:
Geometria segons arxiu .DXF = T o r02/2016 | M Acer assa (g) M 9oxs
- @ Tractament: Quantitat: |Full: A4 Escala:
T amRceLonn Acabat: .
gotlasrecem!alzupemra’sngmyenammsma\deaarcelana (ZV‘E} B 2 ] / ] ] ¢ ]
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Tolerancies generals segons ISO 2768-m
Projectat: Telf. contacte: Nom: Ref: . .
K.Rodriguez. 93 401 18 01 _ . TRA-A004-008 (Pista tripod)
Aprovat: Arxius adjunts: PlSTO TrlpOd Seccio:
- - Transmissio
Data: Material: Massa (g): Dim:
=1 29/02/2016 Acer @ 30x41
- @ Tractament: Quantitat: |Full: A4 |Escala:
TS e o Acabat: 6 1 /] 1:1

etseib
Escola Técnica Superi

jor d'Enginyeria Industrial de Barcelona

b
(f}%?




100°

@100 H8 1 |o 0,007]A]
= D96 - 4|0 0,07|ABC]|
Y | /_|
A
LN
~
' - Y
Rmax 0,50 !
1 X 30° N
@110 o DETAIL L
B SCALE1:1

B 32479
I - I
- #
= ! .
o)
3
! % R52
R2
Y
R89
100 £0,018
P62 _ ®57
R
SECTION H-H o]0 0,50 X 45° 0,50 X 45°
K. X
R2 : - N ol of
s 3 I~ fm ; / ) ﬂ i B |
Ra 0,3 T J I
R2 1 X 300,/ \V/i _ ©48 _ . D43 _ v
R2 RS TTo o0 B 52N7 _ _DA7TN7_|_ TTo 001[A]
R1 40,07 | ABC 4|0 0,07|ABC]|
DETAIL A DETAIL B
SCALE1:1 SCALE 1 :1 S?E&'HD} SECTION I
Rmax 0,6 Rmax 0,6
Y l ;i \ Y
S —— A A
o) DETAIL J DETAIL K
™ SCALE T : 1 SCALE]1:1 o w
Dimensions no acotades segons arxiu CAD Tolerancies generals segons ISO 2768-m
Projectat: Telf. contacte: Nom: Ref:
K. ;?Odﬂ'guez 93 401 18 01 TRA-A006-001 (Housing R)
Aprovat: Arxius adjunts HOUSing TGDG dretfa Seccid: Dindmica
DETA”_ ,,~ ) 6 D0f0i4/02/2015 Material: Alumini 7075-Té Massa (g): 843.48 Dim: 318x179x55
DETA”_ F SCALE ] . Escala 1:5 - Tractament: Quantitat: |Full: A2 Escala:
SCALE 1 :1 : >L___ @ -
S:DtlasTgE?b:w:jA::ﬂN‘ﬁ: Industrial de Barcelona @ ACObOt i ] .l /] ] :2
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Tolerancies generals segons ISO 2768-m
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K. Rodriguez

Telf. contacte: Nom:

93 401 18 01

Aprovat:

Arxius adjunts:

Coberta diferencial
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TRA-A006-003
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Data: Material:
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Massa (9): 399 04 |PIM: ¢ 134x127
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