Conclusiones

Las conclusiones obtenidas de la realizacién de este proyecto son variadas
y muy positivas. Antes que nada cabe sefialar que se han cubierto los objetivos
que se habfan establecido al comienzo. Se ha desarrollado satisfactoriamente
la plataforma de simulaciones basada en Web, integrada por distintos labo-
ratorios de caracter medioambiental. Estos laboratorios virtuales permitiran
ampliar el repertorio tradicional de simulaciones y concienciar a los futuros
ingenieros que al igual que los sistemas industriales, el medio ambiente es un
entorno controlable y que las soluciones que pongan en funcionamiento en
su vida profesional causardn un impacto en él. Lo que conseguira influir (al
menos esa es la intencién) positivamente en los futuros ingenieros para que
tengan siempre presente el uso racional de los recursos naturales, lo que se

conoce como desarrollo sostenible.

Otro aspecto a destacar es, que la creacién de herramientas didécticas es
un esfuerzo multidisciplinario en el que es necesario incorporar profesionales

del sector de las TIC (Tecnologias de la Informacién y la Comunicacién).

También tengo la satisfaccién de que este proyecto promovera el desarro-
llo y uso de laboratorios basados en Web. Y con esto fomentard el uso de la

ensefianza remota y distribuida.

Finalmente, siguiendo el proceso de creacién de laboratorios virtuales y
la propuesta a la interaccién remota con sistemas fisicos reales descritos en
este proyecto se pretende crear la base de futuras herramientas del mismo

tipo asf como de posibles ampliaciones y mejoras a esta misma.
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Apéndice A

Elementos de control: caracteristicas técnicas

= Sensor Ultrasonido
Marca: PEPPERL+FUCHS
Modelo: UB500-F42-U-V15

Caracteristicas:

e Retardo de respuesta aprox. 50 ms

Tension 17..30 V DC

e Intensidad < 50 mA

Tipo de salida 1 salida analégica 0..10 V

Resolucién 0.2 mm

» Bomba sumergible
Marca: SICCE
Modelo: Idra
Caracteristicas:
e Tension 230 V
e Intensidad 230 mA

e Caudal 400-1300 1/h
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e Altura méxima 220 cm

» Bomba sumergible
Marca: GRUNDFOS
Modelo: Unilift CC5H
Caracteristicas:

e Tensién 230 V
e Intensidad 1.2 A

e Caudal méximo 6 m?/h

e Altura maxima 5 m

» Placa de adquisicién de datos
Marca: ADVANTECH
Modelo: PCI-1711

Caracteristicas:

e Bus de datos PCI

e Entradas Digitales 16

Entradas Analégicas 16

Salidas Digitales 16

Salidas Analégicas 2

s Bornera
Marca: ADVANTECH
Modelo: PCLD-8710

Caracteristicas:

e Compatibilidad con la placa PCI-1711
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