POSTPROCES DEL MOTOR SINCRON D'IMANTS PERMANENTS

Dades generals:

Nombre de ranures Q :=72 D -=0.425 N,-=24  por ranura
Parells de pols p =12 L,2=0.070 1 2=7.045-1.4142
Nq :=250 Nq
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Flux i fem
llegeix els resultats del fitxer; X ==

...\buitNormalitzat.txt
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Calcul del flux i fem: es mes estable numeéricament calcular la descomposicié harmonica del flux
i despres per derivaci6 trobar la fem. Agafem els 4 primers ham onics.
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Derivem respecte la posicié.
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Ull: trobarem la fem per unitat de volta (per saber la fem real cal multiplicar per la velocitat
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Kp es el valor de la fem en la zona plana. Podem combinar els coeficients per a

obtenir aquest valor:

ca :=lem(Q ,2-p) ca=172

E}, 1=p-w-coeff
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Cogging
llegeix els resultats del fitxer; A=

...\Mcogging.txt
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cogmax :zmax[(x)m} cogmin ::min[(x)<1>}
cogmax = 5.959 cogmin = -5.963

AV o= |cogmax| + |cogmin|
COgAV == > COgAV = 5.961

Treball en carrega
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llegeix els resultats del fitxer;

C...\carregaNormalitzat.txt
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Parell
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Parell maxim: i=
Mg =m0 Mpay = 173.045
Per tant el cogging representa el: COgAV
cogPU :=——— cogPU = 0.034
max
Relacié de inductancies
llegeix els resultats del fitxer; A=
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Valors maxim i minim
(v
Emax ::max[(x) }

Emax = 101

(D
Emin ::mm[(x) }
Enmin = 2.912
o Emax
€calc = E .
min €calc = 1.752
I, :=7.045

Si In es el valor maxim cal posar un 4, si es el valor eficag cal posar un 2.

L _=p Emax
gealc - 212 Lgcalc = 0-069
n
L =9 Emin
dcalc - 5 Lycale = 0.039
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